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OMRON_CJ_EtherNet/IP+AZ

最终更新 2019年12月23日

※ EtherNet/IPTM是ODVA的商标。

安装手册 EtherNet/IPTM篇

・AZ系列 EtherNet/IPTM对应 驱动器

欧姆龙(株)
CJ2系列 CJ2M-CPU31
使用CX-One 进行设定安装
下面介绍EtherNet/IPTM通信的连接以及简单操作的流程。
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(1)  在建立实际系统时,请确认好构成系统的各个机器・装置的规格后,采取在额定・性能上
留有余地的用法、采取即使万一发生故障也可将危险降至最低的安全电路等安全对策。

(2) 为安全使用系统,请获取构成系统的各个机器・装置的手册或使用说明书等,确认好「安
全注意事项」「安全要点」等有关安全的注意事项、内容后使用。

(3) 请客户自行确认系统应符合的规格・法规或限制 。

(4) 本资料的一部分或全部内容未经东方马达株式会社的许可,禁止复写、复制、再分发。

(5) 本资料所记载的内容是截止于2019年12月的内容。本资料所记载的内容会因改良而不
事先通知就有所变更。

(6) 本资料记载的是有关建立机器通信连接为止的步骤，没记载有关机器个别的操作和设置
及配线方法。有关通信连接步骤以外的详情,请参照对象产品的使用说明书或咨询机器厂家。

注意事项
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连接机种与使用说明书

■对象产品
・EtherNet/IP对应产品：AZ系列 AC电源输入／DC电源输入

※搭载AZ系列的电动传动装置也通用

① HM-60259 AZ系列 功能篇

② HM-60381 AZ系列/ 搭载AZ系列电动传动装置
EtherNet/IP™ 对应驱动器
用户手册

③ HM-60367
日语

使用说明书
AZ系列/ 搭载AZ系列电动传动装置
DC电源输入 EtherNet/IP™ 对应驱动器

④ HM-60368
日语

使用说明书
AZ系列/ 搭载AZ系列电动传动装置
AC电源输入 EtherNet/IP™ 对应驱动器

■ 准备
请准备使用说明书・用户手册。 可于东方马达WEB网站获取。

※以下记载AZ系列 AC电源输入型的说明书。请参考。

请按需要准备各使用说明书。

AZ系列
EtherNet/IP对应驱动器
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系统构成图

CX-Programmer (包含于CX-One)

Ethernet电缆线

项目 型号

CPU模块 CJ2M-CPU31
（欧姆龙）

设定软件 CX-Programmer
（欧姆龙）

AZ驱动器 AZD-AEP

支援软件 MEXE02 Ver.4以上

CJ2M-CPU3□

AZD-AEP

USB电缆线

MEXE02 Ver.4

※CJ2M-CPU3□内藏EtherNet/IP。
根据型号也有没内藏EtherNet/IP的。

http://ord.yahoo.co.jp/o/image/SIG=12kt8uub5/EXP=1347444030;_ylt=A3JuNG..C09QUOIADSmU3uV7;_ylu=X3oDMTBhaTVyaTNoBHZ0aWQDSVMwMDE-/*-http:/www.dospara.co.jp/5goods_pc/img/note_pic/altemis_tc/1.jpg


5

OMRON_CJ_EtherNet/IP+AZ

IP地址示例

192.168.250.2 192.168.250.3

【Point】
・同一网络不能使用相同IP地址
・如下是IP地址C级时

混合控制系统
αSTEP

AZ AC输入

192.168.250.1 (初始值)

扫描器(CJ2M-CPU31)

混合控制系统
αSTEP

AZ AC输入

驱动器 驱动器
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AZ驱动器IP地址设定

IP地址开关设定：00h

→「０」

→「０」

IP地址开关设定：00h

→「０」

→「０」

设定IP地址的方法有以下3种。
- 通过驱动器正面的IP地址设定开关设定
- 通过DHCP的动态IP地址设定
- 通过MEXE02的静态IP地址设定

本手册说明如何通过MEXE02的静态IP地址设定的方法。
将AZ驱动器的“IP地址设定开关”设定为0(00h),通过MEXE02设定IP地址。

设定AZ驱动器的IP地址。

■AZ驱动器的“IP地址设定开关”的设定

AC电源驱动器 DC电源驱动器
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AZ驱动器IP地址设定

举例介绍将IP地址设定为 192.168.250.2 的方法。

■使用MEXE02设定IP地址

１．启动MEXE02。
２．将USB线连接电脑和AZ驱动器。
３．打开AZ驱动器电源。
４．选择产品。

确认产品。
※没有显示时，请重新确认接线和电源连接情况。
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AZ驱动器IP地址设定

设定IP地址为 192.168.250.2 。

※其他设定（显示单位、分辨率等）请结合使用的电动机或传动装置做相应调整。
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AZ驱动器IP地址设定

数据写入驱动器。

重启驱动器电源
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启动CX-Programmer

启动CX-Programmer、PLC菜单→自动在线连接→点击直接连接。
此次使用CJ2M-CPU31进行介绍。
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与PLC连接

确认红框的按钮凹下,表示处于在线状态

连接PC与PLC,进入在线状态。
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与PLC连接

请确认由运行模式变为编程模式

将运行模式变更为编程模式。
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组合构成设定

要设定EtherNet/IP,请按以下步骤显示PLC的I/O表格窗口。
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组合构成设定

按下列步骤创建I/O表格,将数据转送到PLC。
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组合构成设定

请如下设定组合的IP地址。

-IP地址：192.168.250.1
-子网掩码：255.255.255.0
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组合构成设定

请确认了转送完了的信息后,按下OK按钮, 重启组合。
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组合构成设定

最后请确认下列设定,按OK键关闭窗口。
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Network Configurator的启动

下面设定EtherNet/IP。承继设定,启动Network Configurator。

点击右键
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Network Configurator的启动

首先安装EDS文件。
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获取EDS文件

搜索产品输入“AZD-AEP”

点击数据下载的“〇”

在数据下载一览的“资料”中有EDS文件

EDS文件可以从ORIENTALMOTOR主页上下载。
https://www.orientalmotor.co.jp/
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安装EDS文件

将EDS文件安装于Network Configurator。

请确认AZD-AEP 已追加到Oriental Motor
Company的目录文件夹
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连接处设定

此次是USB连接,请确认为下列设定。

请确认AZ驱动器的电源开启。
此后,请与PLC进行连接。
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在线确认

请确认与PLC连上在线。

请确认EtherNet/IP的标签(tab)上
附有蓝色的○
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网络上传

将连接到同一网络的机器构成上传到Network Configurator。
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网络上传

PLC的IP地址
AZD-AEP的IP地址

请确认正确读取所设定的IP地址
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网络上传

请确认上传完毕后为如下画面。
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请在PLC的图标上点击右键,从参数的项目中选择编辑。

PLC的参数设定

在PLC的图标上
单击右键
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编辑标签集
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编辑标签集
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设定输入(接收)（PLC←驱动器）标签。

输入Ｄ１０００

编辑标签集

输入５６
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输入Ｄ２０００

设定输出(发送)（PLC→驱动器）标签。

编辑标签集

输入４０
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注册标签集。

编辑标签集
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PLC的参数设定

将注册的标签信息分配给连接。

双击
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PLC的参数设定

请确认分配给下列AZD-AEP的连接窗口打开。
此后请单击详细显示按钮。
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PLC的参数设定

分配输入/输出标签集。



36

OMRON_CJ_EtherNet/IP+AZ

PLC的参数设定

请确认显示如下画面,并按下OK确认。

请确认带有如上箭头
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下载设定文件

请下载PLC中编辑的数据

右键单击PLC图标

点击下载
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下载设定文件
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AZD-AEP■东方马达

PWR/ALM
MS
NS

：绿灯亮
：绿灯亮
：绿灯亮

确认EtherNet/IP通信。
建立通信后,各产品的LED如下。

确认建立EtherNet/IP通信

CJ2M-CPU31■OMRON

MS
NS

：绿灯亮
：绿灯亮
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确认建立EtherNet/IP通信

确认EtherNet/IP通信正常。

右键单击PLC图标→点击监控
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请确认在设备监视器状态1的标签下选中了以下项目(以下项目打上了☑)。
・ 所有标签数据链接通信中
・ 标签数据链接通信中
・ 以太网链接状态
・ 目标节点状态带有蓝色圆圈和002
确认结束后,请点击关闭

确认建立EtherNet/IP通信
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退出Network Configurator

已完成设定,退出Network Configurator。
请按以下步骤解除连接

确认变为灰色的○

退出Network Configurator
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设备与功能组合

D1000
D1001
D1002
D1003
D1004
D1005
D1006
D1007
D1008
D1009
D1010
D1011
D1012
D1013
D1014
D1015
D1016
D1017
D1018
D1019
D1020
D1021
D1022
D1023
D1024
D1025
D1026
D1027

D2000
D2001
D2002
D2003
D2004
D2005
D2006
D2007
D2008
D2009
D2010
D2011
D2012
D2013
D2014
D2015
D2016
D2017
D2018
D2019

分配给PLC的设备与功能组合如下表所示。
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设定监视窗口

设定监视窗口,以易于操作所分配的设备值。
首先,将PLC置于编程模式。

在PLC上单击右键

请确认处于编程模式
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设定监视窗口

已显示监视窗口

显示监视窗口。
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设定监视窗口

请在监视窗口的地址栏中进行如下设定。
此外,按下图一并设定数据类型/显示形式。

地址显示以下数据。
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确认输出信号

可通过固定I/O(OUT)确认驱动器的输出信号。
下例可知固定I/O（OUT）的第5bit为1（READY输出ON）。

■AZ系列的固定I/O(OUT)

※显示值因客户电动机・驱动器的状态而异。

READY
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连续运行

CCW方向连续运行电动机。

右键单击D2002

选择当前值(2进制显示)

选择□15→单击右键→“设定/复位”→“设定”

■AZ系列的固定I/O(IN)
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固定I/O（ＩＮ）的第15bit设为1（RV-POS输入ON）,电动机朝CCW方向转动。
运行速度按运行数据No.0中设定的速度转动。（出厂时为1000Hz）

■AZ系列的固定I/O(IN)

※停止电动机,将第15bit(RV-POS)设为OFF。

连续运行
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定位运行

演示如何使用驱动器正面的HOME PRESET键，将当前位置设定为“0”。
(此设定的目的是为了可以在之后进行定位运行时，更容易确认电动机是否正常工作。)

【步骤】

3. 在闪烁后三秒以内，重新再按一下HOME 
PRESET按钮。

4. PWR/ALM LED设定为绿灯（不闪烁）。
当前位置设定为“0”。

HOME PRESET按钮

1.长按 HOME PRESET按钮一秒。

2. PWR/ALM LED的红色和绿色灯同时闪烁。
（颜色重叠视觉上为橘色。）
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写入运行数据。
１）
D2017：0C01ｈ（运行数据No.0的
“位置”参数ID）

D2018：5000（位置 5000step）

２）
D2016：0001(WR-REQ ON)
※ON边缘执行。

３）
确认响应值。
D1016：确认WR-END为ON。
WR-ERR为OFF。

D1017：确认已有0C01h(运
行数据No.0的“位置”参数ID 
后,将WR-REQ设为OFF。

执行定位运行

WR-END

※以16进制输入时,请在开头添加“＃”。
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执行定位运行。

START

执行定位运行

４)
D2002的第3bit(START输入）
为ON时,电动机运行5000step。

初始设定为5转。电动机开始运
行后,请将START输入设为OFF。
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直接数据运行的方法

AZ系列搭载了直接数据运行功能。
直接数据运行是可同时执行数据改写及运行开始的模式。
适用于频繁变更位置（移动量）及速度等运行数据，以及需要对位置进行微调的用途。

以下是用于直接数据运行的软元件。
请在“监视窗口”中登录以下软元件。显示形式也做如下变更。
登录完成后,请使用驱动器正面的HOME PRESET将当前位置设为“0”。

地址显示下列数据。
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直接数据运行的方法

直接数据运行在TRIG-MODE下，选择TRIG的ON边缘触发或TRIG的ON水平触发。
TRIG-MODE设定可能会导致电动机的突然起动。执行运行时，请多留意。

使用TRIG ON边缘触发执行直接数据运行
→TRIG-MODE 选择在ON边缘触发。

当TRIG ON时直接数据运行开始。
要起动下一个运行,请先将TRIG 设定为OFF,然后更改运行数据之后，再将TRIG设定为ON。

使用TRIG ON水平触发执行直接数据运行
→ TRIG-MODE 选择在ON水平触发。

保持TRIG为ON。当直接数据运行的运行数据被更改的同时，直接数据运行开始。
无需每次将设定TRIG的ON/OFF。
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直接数据运行(TRIG ON边缘触发)

１）
D2002的第9bit TRIG-MODE设定
为“0”,TRIG的ON边缘触发执行
直接数据运行。

D2003～D2013 按左图红框设定。

２）
D2002的第8bit TRIG输入设定
为ON,起动直接数据运行。电
动机开始运行后,将TRIG输入
设定为OFF。

３）
确认检测位置。

TRIG

■TRIG ON边缘触发 执行直接数据运行
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直接数据运行(TRIG ON水平触发)

１）
参照左图将值写入各软元件

■TRIG ON水平触发 执行直接数据运行
通过MEXE02支援软件把“Direct data operation trigger setting”参数设定为“Position”，

写入驱动器。

如下设定监视窗口的地址列。此外,还要一并设定数据类型/显示形式。
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直接数据运行(TRIG ON水平触发)

4）
保持TRIG输入状态,
设定D2004：3,000(直接数据
运行 位置(下位))。

电动机在写入位置数据的同时
起动。

２）
将TRIG-MODE（第9bit)设定
为ON。

３）
将TRIG输入（第8bit）设定为
ON时,直接数据运行起动。

４）
确认检测位置为7,000[step]。

TRIG-MODE
TRIG

首先将TRIG-MODE设定为“TRIG ON水平触发”,并运行7,000[step]。

将直接数据运行的位置参数更改为3,000[step]。
无需执行TRIG的ON/OFF，电动机会自行运行。
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修订履历 内容
2019年12月 新建
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